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Installation du logiciel de configuration

Loutil de configuration est basé sur Excel associé a un logiciel « Eve Asset Builder » fourni par la société Bridgetek .

Matériel nécessaire :

- PC Windows récent avec un licence Microsoft Excel valide

Installation

- Télécharger le logiciel « Eve Asset Builder » depuis le lien https://brtchip.com/eab/

- Installer « Eve Asset Builder » et noter le chemin d’accés au répertoire d’installation (exemple :
C:/Users/Public/Documents/EVE Asset Builder)

- Copier le fichier EMS EFIS JJRV1.1.xlsm dans un répertoire (Attention : Excel génére des sous répertoires et
fichiers : Ne pas mettre Uoutil dans un sous répertoire avec un chemin d’acceés trop long)

- Alapremiere ouverture, Excel demandera peut-étre de valider les macros. (Bien valider les macros)

- Lefichier contient 3 feuilles principales (« ReadMe », « Meas », « Views »)

- Ouvrir la feuille « ReadMe

Periphériques Températures
GPS+MAG | 7.0 Inches 1 [8s92 15421 c |
EMS Orientation 600 1024 Vitesses
Yes I VERTICAL 0,1432 0,1506 Mph

il 1,0516 Altitudes
BLACKBLUE | M I
Vérifier les vues Fond jauges Variometre
BLACK (¢ | 0,3694 M/s
Tracé
wHiTE | Perametes Ushs |
Générer Aiguilles
| 2

I C:/Users/Public/Documents/EVE Asset Builder

- Renseigner le chemin d’acceés a Eve Asset Builder

- Sélectionner la taille (7 pouces) et Uorientation écran (Vertical /Horizontal)

- Cliquer sur le bouton « Vérification systeme »

- Loutil effectue un cycle de traitement et vérifie si le format des vues générées respecte le format attendu.

- Sic’est OK un message configuration OK apparait. Sinon une valeur de coefficient Excel / Ecran est
préconisée. Note cette valeur.

fichier généré en 1232x720 au lieu de 1024x600 : coef. Excel / ecran
préconisé a : 0,307833333333333

oK

- Mettre ajour le « Coef Excel/écran » puis effectuer a nouveau une vérification systeme

- Un message configuration OK doit apparaitre

configuration OK

ok

- Enregistrer le fichier Excel, Uoutil est prét

Note : Des sous répertoires « Input », « Output », « EVE », « Download » sont automatiquement créés
O Input: Utilisé pour éventuellement placer des Bitmaps (jpeg) a intégrer dans les vues (voir objet IMG)
O Output et EVE : Répertoires intermédiaires utilisés pendant la génération des données
O Download : Contiendra (aprés génération de la configuration) les fichiers a transférer dans une carte
flash pour la mise a jour du systéme
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Présentation de Uoutil :

L'outil Excel de configuration posséde 3 feuilles dont les fonctions sont présentées ci-dessous.

Feuille : ReadMe Feuille : MEAS Feuille : VIEWS

Choix de la configuration Définition des mesures et parametres Définition des vues (choix et
matérielle, de 'orientation de associés positionnement des éléments
l’écran, des couleurs et des unités d’affichage (jauges, afficheurs...)
. . + + +| +) +|
principales.
A B G 1 N U AA "
sz . T~ SOURCE~ Description Y| Unit ~ [For ~ | Color! - VBl ~ oS T Oton.
Commandes de génération EEEEAY A B o B 5 T=[ose
2 EMSDI1 Tank Low Level e TANK RED 1
3 EMSDI 2 Oil Low Pressure ns ol RED 1
4 EMSRPM Engine speed Rpm e GREEN 1
Periphériques. Taille Ecran. Températures. § EMS\VOLT Voltage v i GREEN 1
GPS+MAG 7.0 Inche 8592 15421 °C 6 EMS_AMP Current A i GREEN 1 ‘: ~
NS, Dna:v:l::: 600 | 1024 Viesees |7 emseoT EMS Board Temperature: SF | #  GREEN |1 teWHITEX
o ) % 8 EMSTC1 EGT *C | an oneen [ =
= T"r\%‘ B ua:u:sms _METSTI 9 EMSTC2 Turbo AirTemp. Se wn  oreen =
10 EMSTC3 Cylinder Head temp 1 C e GREEN 1 tag.
o ‘ o | il | Biastes  uidm: © ooy | =
it b 12 EMSTCS Cylinder Head temp 3 c #4#  GREEN 1 1
5‘::: | 0.3634 L 13 EMSTCE Cylinder Head temp 4 °C | #  GREEN 1 I
14 EMSNTC1 Water Temp. “C e GREEN 1 —
- %l = 15 EMSNIC2 OitTemp. s w#  OREEN |0 — |EZ“E
enérer 16 EMSNIC 3. Manifold Air Temp. L ##%  GREEN i) i
L awe | M 17 EMSNIC 4 Battery Temperature c #  GREEN 1 = 3
18 EMSAL1 Levell % e GREEN 1 Wind: WHITEX
[ Ci/Users/Public/Documents/EVE Asset Builder 19 EMSAL2 Level2 % ,,,, GREEN 1
20 EMSAL3 Oil Pressure. Bar " GREEN 1 unkt
21 EMSAI4 Manifold Air Pressure Bar LX) GREEN 1
22 ARDL1 Air data Digitalinput 1 s oIt RED 1 :‘;‘v‘\,m m
23 ARDL2 Air data Digital input 2 ns D2 RED 1 S0
24 ARCABT Cabin Temperature °C e GREEN 1 85:53:WHITE:RO
25  AIR.OAT ‘Outside Air Temperature free unit C L GREEN 1 | LC
26 AROATC ‘Outside Air Temperature °C. C e GREEN 1
27 ARALL TrimV, % L WHITE 1 ILC
28 ARAL2 TrimH, % HE WHITE 1 1
29  ARAL3 Flaps ° e GREEN 1 —
30 AlR_IAS Indicated Air Speed Mph L GREEN 1 - A
31  ARTAS TrueAir Speed Mph e 'WHITE 1 | —
32  ARALT Altitude M L] 'WHITE 1 | - IRA
33 ARVS Vertical Speed Ms  #4  WHITE 1 —

Mode opératoire

1. Dans la feuille ReadMe ajuster la taille et U'orientation écran, les couleurs et unités, les périphériques utilisés.

2. Dans lafeuille MEAS ajuster les parametres pour chaque mesure utilisée. Si une voie de mesure n’est pas
utilisée, mettre le champ validation a 0 pour la variable concernée.

3. Dans lafeuille VIEWS définir les vues et les animations désirées pour chague vue

4. Danslavue ReadMe : cliguer sur la commande « Vérifier les vues »

. Le systéme analyse la configuration .

- Si des erreurs sont détectées, la génération s’arréte et un message d’erreur indique quel est le probleéme
(variable inexistante, position d’animation en dehors de Uécran...)

. Si des variables non disponibles sont utilisées dans la définition des vues (exemple GPS absent et
définition d’un afficheur lié a une donnée GPS), un message liste les variables concernées et la ligne
correspondante dans la feuille VIEWS apparait en jaune), cela n’empéche pas de générer la configuration
(mais il est préférable de supprimer les lignes en jaunes et de réorganiser les objets dans les vues, sauf si
c’est une situation temporaire et que les capteurs seront disponibles dans le futur)

Microsoft Excel x View - [~ vee - NN - 01 - D2 1D} - Option - Libelle de la variable
2| srect 43) 4] 85;75:WHITE;RO
Note : Des variables marquées inutilisées dans la table MEAS sont 2| SIPARAM 7.5 10.5/AIR TAS Xitag True Air Speed
reférencées par des animations dans la able VIEWS 2| 10/AFF 75| 14/AR TAS B True Air Speed
Ligne: 76 Type : HORIZON ident : AHRS ROL: 2| 11|AFF 6| 80|AIR_OAT M Outside Air Temperature free unit
t‘i':: Z;Y%;Ee AT RN, 2| 12/pARAM 12,5 80|AIR OAT Xiunit Outside Air Temperature free unit
Ugne : 422 Type -+ AFF ident : AHRS.ROL 2| 13[RECT 385 13 13;7;WHITE:RO
Ligne : 423 Type : AFF ident : AHRSPIT: 2| 14/AFF 385]  13/ARHA E }Bsplay Heading
Ces animations apparaitront toujours invaldes 2[ 15PARAM | 47| 13JARHA Biunit Display Heading
2| 16|LABEL 54| 13|AR MGTR s Magnetic / true heading/route selection
2| 17|RULER 38,5 21,5/AIR HA 48 Display Heading
Ok + 2 1§LPAMM 22| 10,5/GPS_GS Xitag Ground speed
A alnee anl aalene me C I Py

. S’iln’y a pas d’erreur le message suivant est affiché et chaque vue est présentée avec une simulation des
valeurs afin de vérifier le rendu (une feuille Excel par vue)

G

Generation terminée 72 sec : utiisez loption genérer pour créer les
fichiers téléchargeables

oK
+ ReadMe MEAS VIEWS VI w2 Vi v

5. Apres vérification des vues, cliquer sur le bouton « Générer »
. Le systéme crée alors les fonds de vue sans les animations (Une fenétre de commande apparait pendant
la phase de génération puis un message indique la fin du processus). Le temps de génération est
d’environ 10 a 15 secondes par vue).
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Microsoft Excel x

Generation temine 89 sec: tranférez s fihies du répertoire
dounload versIa carte SO

=> ok => = ReadMe MEAS VIEWS MAP TEXT DATA ANM LUST VI v2
. Un ensemble de fichiers a charger dans la carte AirData est généré dans le sous répertoire
«download »

Outilexcel > Download Rechercher dans : Download ¢

Nom ~ Date Type Taile
3 Anmraw 0622 Fdier Raw a0
[3) BMPCOMPRAW /022026 202 Fichior RAW 28¥0
(5] sMPHORRAW /0272026 2042 Fichier RAW ke
[3) DATARAW 1100212026 2042 Fichior RAW 6o
8 ustRaw 1170212026 202
5 mapRAW 1170212006 2042
(3] RULATRAW 1170212026 2042 21%0

8 RuLCOMPRAW 11/02/2026 2042 32K0

8 RuUIAS RAW 11/02/2026 2042 20K

8 RusRAW 11/02/2026 2042 Fichier RAW 1Ko
[8) TEXTRAW 11/02/2026 20:42 Fichier RAW E
8 viraw 11/02/2026 20:42 Fichier RAW. 150Ko
8 varaw 11/02/2026 2042 Fichier RAW 150Ko

6. Copier les fichiers du sous répertoire « Download » sur une carte microSD (directement a la racine de la
carte). (Effacer au préalable les fichiers existants sur la carte SD).

7. Mettre hors tension la carte AIR DATA. Mettre la carte microSD dans la carte puis redémarrer.
- Les données sont automatiquement rechargées au boot et stockées dans la mémoire du processeur
graphique BT817Q puis le systeme redémarre avec les nouveaux parametres.

8. Lacarte microSD peut alors étre 6tée.

Feuille « ReadMe » : Parametrage généraux

Si pas de carte Taille

Sélection des Parametres Unités

équipements EMS orientation calculés générales

optionnels selectionner No et couleurs

Largeur Hauteur
mm
Pixels
'mm/pix
H/L (Pixmin)

Vérifier les vues Coef. Excel/Ecran

Chemin d'accés outil Eve Asset Builder

C:/UserslPublic/Documents/EVE Asset Builder

Chemin a renseigner lors de
Uinstallation de Uoutil

Vérification et Test de Uoutil
génération de la

configuration Voir paragraphe installation de Uoutil de configuration
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Feuille MEAS : Parameétrage des mesures

La feuille présente 'ensemble des variables de la base de données du systeme. La majorité des données sont
préconfigurées en fonction des parameétres généraux sélectionnés dans la feuille ReadMe.

Seules les données liées aux entrées configurables (EMS et mesures analogiques Air data et certains parametres liés aux
caractéristiques de Uappareil (VNE,VFE,...) doivent étre ajustées. Les données préconfigurées sont verrouillées et

apparaissent en gris.

Note : Pour faciliter 'acces, les colonnes sont groupées par catégorie (utiliser les bouton -/+ de la partie supérieure pour

masquer/démasquer les données

[ = | &

A B G Ho| o
SOURCE

Description ‘\ Y

Tank Low Level
Oil Low Pressure

EGT
Turbo Air Temp.
Cylinder Head temp 1
Cylinder Head temp 2
Cylinder Head temp 3
Cylinder Head temp 4
Water Temp.

Oil Temp.
Manifold Air Temp.
Battery Temperature
Level 1
Level 2
Oil Pressure
Manifold Air Pressure
Air data Digital input 1
Air data Digital input 2

) K L
1A ~ | Ut ~ [Uo/R! ~ (U118 ~ [volt + | v

M N 0 P Q
- e - - - I - Color! | LLvs0/l ~ [ ~ |
DARKGREEN
RED
RED
GREEN
GREEN
GREEN
GREEN
GREEN
GREEN
GREEN
GREEN
GREEN
GREEN
GREEN
GREEN
GREEN
GREEN
GREEN
GREEN
GREEN
GREEN
RED
RED

R
INbC ~ [NB ~ [uG 3 ~

=
o
=
o
S
N
153

2
[N

o o
HuHHﬂHHNNMNNMHb
WA BB OBABDOWBOOUOOOW:HADSLLWDHL
LT e e e e e e e e e e
o o = 2
HHNNNNNN&bhthNHN

O ¢
i

Colonnes A a F: Ident. & traitements

1=t

A 8 c ] D e
Descriptionl0 v Format

RicY ¥ | SOURCE] » |

Identification des variables disponibles et des traitements associés dans le firmware :
Ces données sont non modifiables

- Colonne A : Numéro d’ordre de la variable

- Source : Identificateur de la variable (ex : EMS_DI1=Digital Input 1 carte EMS)

- Description : Libellé détaillé de la source

- Format : Ident CANBUS et format de la variable issue de la carte d’acquisition

- Type : Type de traitement (L=Logique, D=Directe non modifiable, U=Directe modifiable,
N= NTC, A5=Analogique 5V, A5=Analogique 3.3V, W=Alarme et warning, O=parametre
operateur)

- Alarm : Type d’alarme 4S = 4 seuils, L = Logique

Colonnes G a H : Identificateur Application

A B G H
1+ sourct~| Description  1v| TAGY~

Level2 2

Oil Pressure oit

Manifold Air Pressure Adm
Air data Digital input 1 oL
Air data Digital input2 DIt

Identification application (customisation des entrées en fonction du projet)

- Description : Libellé applicatif
-Tag: Nom court de la donnée (Apparait dans les jauges afficheurs...) (7 caractéres maxi)

Colonnes | a M : Unité & mise a ’échelle

A B G
| sourc »

1 J
unil v | vorRo/l
0

K L M
1 uLToM v | VO/BIA v | VAR

Level 2

% 0 100
Oil Pressure Bar 05 45 0 689
Manifold Air Pressure Bar 025 475 -0,75 2,69
Air data Digital input 1. 1 0 1
Air data Digital input2 1 0
3950

Données utilisées pour convertir les mesures en points vers lunit physique
voir les paragraphes 10 paramétrables pour le détail du paramétrage

- Unit : Unité physique

- Autres colonne fonction du type d’entrée

S T u A w X ¥ 4 AA  AB

Colonne | Entrée analogique Entrée NTC Entrée Logique
U0/RO/L U0 : Valeur min en Volts | RO : Résistance NTC (Q) L=Sens du signal
U1/TO/W | U1:Valeur maxen Volts | TO: Temp. de ref. (° C) W=Warning
VO/B/A VO : Valeur min en unité | B: Coefficient sonde A=Alarm

V1/Rc V1 :Valeur max en unité | Rc:Résist.de charge (Q) | inutilisée

Colonnes N a T: Formats d’affichages

A B G 1 N o P Q R S T
'R SOURCE ipti Unit" Format * Min" Max" Db " NbGrd' NbTxt' UG ratic

Level2 % s 0 100 1 8 4 1

Oil Pressure Bar #% 2 6 01 8 4 1

Bar HER
DI

DI2

Manifold Air Pressure 6 3 1

Air data Digital input 1
Air data Digital input2

15 005

Réglage du format des affichages et des jauges ...

- Format : Format d’affichage

- Pour les mesures ##.# => 2chiffres avant la virgule et un apres)
- Pour les logiques : Texte a afficher quand Uentrée est activée

- Min : Valeur mini affichée en unité physique (0% des jauges, bargraphes...)

- Max : Valeur maxi affichée en unité physique (100% des jauges, bargraphes...)
- Db : Bande morte en unité physique *
- NbGrd : Nombre de graduation (jauges et bargraphes...)
- NbTxt : Nombre de textes sur les graduations (jauges et bargraphes...)
- UG Ratio : Rapport entre Uunité physique et le texte des graduations

* Dispositif anti bagotement : Une variation inférieure a cette valeur ne produira pas de
nouvel affichage. La valeur est toutefois rafraichie au minimum toutes les 5 secondes)




Manuel de configuration EFISEMS JJRV1_1Rev 0

Colonnes U aZ: Seuils d’alarmes Couleur et Seuils d’alarmes
e L e T T e o - Color : Couleur d’affichage quand aucune alarme n’est présente
A e i 0 z 7 o > Autres colonnes fonction du type de données
g o ”3?; “':‘EE“ = —— Colonne | Mesures IAS : Indicated Air Speed
4 ARCT CobnTunpeas TN "’ woomm o LL/VsO Seuil tres bas (Alarme rouge) Vs0 : Début arc blanc
L/Vs1 Seuil bas (Warning Jaune) Vs1: Début arc vert
H/Vfe Seuil haut (Warning Jaune) Vfe : Fin arc blanc
HH/Vno Seuil trés haut (Alarme rouge) Vno : Début arc jaune
Hyst/Vne | Hystérésis des seuils d’alarme Vne : Début arc rouge
Colonne AA 3 AB : Validation Valid : Si une donnée est inutilisée mettre zéro dans cette colonne sinon mettre 1
‘;s S 1= B i- u% F..Z. Gc;;;- w i Histo : Si une donnée doit étre historisée mettre 1 dans cette colonne sinon mettre 0 (*)
20 EMS_AL3 Oil Pressure Bar 44 GREEN 1
e el Aipressue B e oneRn R (* Maximum 20 variables historisées. Si dépassement les cellules sont rouges)
Exemples:
RK' SOURCE Description 10 Y Format ¥ Type' Alarm' Description * TAG | Unit" UO/RO/L UL/TO/W' VO/B/A' VI/RS Format * Min ' Max ' Db ' NbGrd NbTxt UGratic  Color  LUvsO/AL " UvsT' Hivie * HHAno' Hystvne JIValid
20 EMSAL3 EMS: Mesure analogique 3 ID:19 Val: 0-1023pts A5 435 Oil Pressure Oit Bar 05 45 0 6,89 EX3 2 6 01 8 4 1 GREEN 3 35 5 55 0.1 1
Entrée EMS_AI3 Affectée a la mesure pression d’huile. Capteur 0,5/4,5V pour 0a 6,89 Bars. Jauge associée

Affichage 1 chiffre avant la virgule et 1 chiffre apres. Bande morte 0,1 bar. Jauge graduée de 2 a 6
bars ave 8 graduations et 4 zones marquées (5 textes). Affichage en vert si pas d’alarme. Seuils
3/3,5/5/5,5 bars. Hystérésis des seuils 0,1 bar.

RK' SOURCE Description 10 b Format Y Type' Alarm'  Description | TAG | Unit® UO/RO/L UL/TO/W' VO/B/A' VI/RC. Format | Min | Max ' Db ' NbGrd NbTxt UGratic  Color © LUvsO/AL " Livsl' Hivfe " HH/vno' Hystivne IValid
4 EMSRPM EMS: Vitesse moteur ID:3 Val: rpm u 4s Engine speed . Rpm 0 2 0 1 #aaE 0 4000 10 20 4 1000 GREEN 1300 1700 3900 4000 20 1

Entrée EMS_RPM transférée directement en RPM depuis la carte EMS. Le tag a été laissé car Jauge associée

Lunité suffit. Affichage 4 chiffres. Bande morte 10 rpm. Jauge graduée de 0 24 4000 rpm et 4
zones marquées de 0 a 4 (ratio 1000 entre unité et marquage). Affichage en vert si pas d’alarme.
Seuils 1300/1700/3900/4000 rpm. Hystérésis des seuils 20 rpm.
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Feuille VIEWS : Parameétrage des vues et animations
Cette feuille permet de définir une liste d’animations pour chaque vue.
Chaque animation est basée sur une bibliothéque d’objets graphiques standard (Afficheur, bargraphe, jauge ...).

Le positionnement des objets est effectué en indiquant la distance du centre de l’'objet par rapport au bord gauche (x) et
par rapport au sommet (y) de la vue. Les coordonnées sont exprimées en mm.

Les objets graphiques peuvent étre liés a une ou plusieurs variables de la base de données (En général une seule)
Des options permettent de préciser la taille et le comportement de 'objet graphique

Certains objets graphiques n’ont pas besoin d’étre liés a des variables, soit parce qu’ils ne sont pas animés (exemple tracé
d’un rectangle fixe), soit parce que le lien est implicite (exemple Bille, compas, horizon... toujours liés aux mémes

variables)

A B C D E E G H | J
ThE BiTEERE B  BbY Y-ip2  Y-/ID - | Option - Libelle de la variable
1 1|ALIVE 4 4|EMS_ALV Alive Counter
1 2|AFF 18 4|AIR_CHR B Chronometer

1 3|AFF 38,5 4|GPS_UTC M UTC hour

1 4|PARAM 51 4|GPS_UTC X;tag UTC hour

1 5|LABEL 75 4|AIR_ACT M Current action status
1 6|LABEL 60 4|AIR_WRN M Warning

1 7|LABEL 60 4|AIR_ALM M Alarm

1 8|AFF 5 11|AIR_RA B Display Route

1 9|PARAM 12| 10,5|AIR_RA X;unit Display Route

Colonne View : Numéro de la vue de 1 a9 : Ces numéros doivent étre dans Uordre croissant : Définir d’abord vue 1 puis vue 2 etc...
Colonne Rk : Numéro de 'animation a Uintérieur de la vue de 1a 200

Colonne Type : Type d’objet graphique (sélectionné dans une liste prédéfinie)

Colonnes ID1 aID3: Variables auxquelles est lié U'objet (Sélectionné dans la colonne source de la feuille MEAS)

Colonne Option : Une ou plusieurs options séparées par des point virgules

Colonne «libellé de la variable » : Contient une formule qui rappelle le libellé applicatif de la variable. En cas d’ajout de ligne, recopier une
ligne existante pour conserver cette indication.

Exemple de Parametres Vue correspondante
———7 93,5mm o
Ll
65 mm -
L
43 mm ~
g g o
€ 20mm JAUGE_34D2 LABEL
view - Jll~vee - - -0:1 - 02 - 1D - Option - Libelle de lavariable UE’ E E s -
) mm
2| 43|GAUGE 14 8[ 102,5EMs TC_1 Mic  [EeT b o My,
2|  44|AFF 8| 122,5|EMS_TC_1 M EGT qle|o
2| 45[GAUGE 14 20[ 102,5|EMS A4 MLC __|Manifold Air Pressure
2| 46|AFF 20[ 122,5|EMS A4 M Manifold Air Pressure
2| 47|GAUGE 34D2| 43 102,5[EMS_RPM _|AIR ENGH M Engine speed
2| 48|LABEL 43| 93,5EMs DI1 s Tank Low Level
2| 49[GAUGE 14 65] 102,5|EMS_NTC_1 MRA _|Water Temp. v
2| 50[AFF 65] 122,5|EMS_NTC_1 M Water Temp.
2| 51|GAUGE 14 | 77,5| 102,5[EMS Al 3 MRA _|OilPressure
2| s2[AFF 77,5| 122,5[EMs AL3 M Oil Pressure
2| 53|AFF 43] 122,5|EMs_NTC_3 STU | Manifold Air Temp.

JAUGE_14 AFF AFF

Dans ’'exemple ci-dessus, Rk 43 : Uobjet Jauge_14 (jauge %2 de tour) est placé dans la vue 2 en position 8/102,5 et est lié a
la variable EMS_TC1 (configuré dans MEAS pour représenter UEGT). Les options MLC indiquent Taille moyenne (M), aiguille
coOté gauche (L) et sens horaire(C). Rk 47 : objet jauge34_D2 (jauge % de tour 2 afficheurs) est lié a 2 variables EMS_RPM
(vitesse) et AIR_LENGH (Hora-métre). Rk48 : Objet LABEL (étiquette) liée a la variable booléenne EMS_DI1 et placée par-
dessus la jauge RPM...
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Liste des objets d’animation et options associées

Note : Les tailles des objets sont codifiées comme suit : X trés petit, S=petit, M=moyen, B=Grand, E=trés grand

Nom Désignation | Options Aspect
RECT Tracé d’un Format : W;H;Coul;R/S+0/T Exemple RECT option = 13;7;WHITE;RT
rectangle de -W = Largeur en mm (image ci-dessous pour encadrer un
couleur -H = Hauteurenmm afficheur simple de taille E)
paramétrable -Coul =Couleur de tracé du
contour
Non lié a une variable -R/S = Bordrond ou carré
-O/T =0Opaque ou transparent
(si opaque la couleur du fond du rectangle
est égale a la couleur des fonds de jauges
définie dans la feuille « ReadMe »)
TXT Ecriture d’un texte | Format : Text;Coul;B/M/S/X Exemple opt = Route;WHITE;X
fixe - Texte = Texte a afficher
- Coul =Couleur du texte Route
Non li¢ a une variable - B/M/S/X = Taille du texte
IMG Insertion d’une Format : W;H;BitmapName Le fichier est recadré pour s’intégrer dans 'espace
image Bitmap -W = Largeur en mm d’éfini par Longuet’Jr/ Largeu'r. Si le"ratio/longueur/latgeur
n’est pas respecté, une partie de 'image est tronquée
-H = Hauteuren mm
Nonlié aunevariable | - BitmapName = Nom du fichier
(ex; “ test.jpeg”). &>
Le fichier doit étre placé dans le sous- ’:i\{—-(l
répertoire « Input « L
LABEL Etiquette Format : E/B/M/S/X
- E/B/M/S/X = Taille du texte
ID1 a lier a une Le texte et la couleur d’affichage sont -
f f définis dans les parameétres de la variable
variable logique associée dans Uonglet MEAS
ALIVE Afficheur alive Pas d’option
(objet spécifique
visualisant Uétat Note : Lafficheur est vert si CanBus OK
de Canbus) rouge sinon
AFF Afficheur Format : E/B/M/S/X+T+U
numérique : - E/B/M/S/X = Taille du texte IS VI Adm 000 _°C
- T = affichage du Tag
ID1alieraune | -U = affichage de Lunité opt=sT  EXluMel
variable =
Note : L'afficheur est dans la couleur Opt=suU 000 °C
définie pour la mesure. Si warning
afficheur en Jaune. Si alarme afficheur en Opt =S m
rouge
PARAM Afficheur de Format : E/B/M/S/X; _ “
parametre de min/max/unit/tag/desc Opt=min
variables - E/B/M/S/X = Taille du texte Opt = max
- min/max/unit/tag/desc =
ID1 a lier a une parameétre a extraire Opt = unit
variable min = Valeur minimale
max = Valeur maximale Opt=tag Wat
unit = Unité de mesure
desc = Libellé
Note : Affiche un des parametres de la
variable associée
BALL Bille Format : E/B/M/S/X
(déja lié eninterne & - E/B/M/S/X = Taille de la bille
ACC_BALL) [ D)
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BG Bargraphe Format : E/B/M/S/X+V/H+ Opt= SVRAZ Opt= SVLAZ
R/B/L/T/N+ A/N+Z/N
ID1 a lier a une - E/B/M/S/X = Taille "
variable - V/H = Vertical/horizontal .
- R/B/L/T/N = Position barre vs o
graduation : -
(R)droite/(B)Dessous/
(L)gauche/(T)dessus/
(N) pas de graduation
- A/N=Barres d’alarme
(A)barre alarme affichée
(N) pas de barre d’alarme
-Z/N = Centrage
(Z) Centré sur zéro
(N) Non centré
RULER Reégle défilante Format:Lg Lgmm
- Lg=Longueur de la fenétre en
ID1 a lier a une mm Lié a route ou cap MM mSR
des variables ci- y
dessous La régle est horizontale si elle est liée a un
. cap ou a une route sinon pour IAS, VS et
::::_?_;f:::_ :1, AL'IF')elle est verticale. P E
AIR_ALT, AIR_VS, o
AIR_IAS
COMPAS Compastyperose | Format: R/H/HR/HRW;Coul
des vents - R/H/HR/HRW = type de visu
(R) Route uniquement Route
(Déja lié en interne aux (H) Cap uniquement route
données AIR_HA magnétique
AIR_RA, AR, (HR) Cap +route it
AIR_WNDA, AIR_MGTR) (HRW) Cap + route + vent
- Coul : Couleur du fond de vue *
(* Choisir la couleur du fond de vue égale Route
a la couleur sur laquelle est placé le
compas) Cap
Si GPS uniquement => R uniquement
Couleur de fond
GAUGE_14 Jauge Y tour sans Format:
afficheur E/B/M/S/X+T/D/R/L+C/A Opt=MRA Opt=MRC  Opt=MTC
- E/B/M/S/X = Taille
ID1 alier a une - T/D/R/L = Position aiguille
variable (T) Dessus / (D) Dessous/
(R) Droite / (L) Gauche
- C/A= Sens de rotation
(C) Sens horaire
(A) Sens anti horaire
GAUGE_14D Jauge 4 tour avec Format:
afficheur E/B/M/S/X+T/D/R/L+C/A
- E/B/M/S/X = Taille
ID1 alier a une - T/D/R/L = Position aiguille
variable (T) Dessus / (D) Dessous/
(R) Droite / (L) Gauche
- C/A= Sens de rotation
(C) Sens horaire
(A) Sens anti horaire
GAUGE_34D Jauge 3/4 tour Format : E/B/M/S/X

avec afficheur

ID1 alier aune
variable

- E/B/M/S/X = Talille
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GAUGE_34D2

Jauge 3/4 tour
avec afficheur

ID1etID2 alier a
2 variables

Format : E/B/M/S/X
- E/B/M/S/X = Taille

ID1 = mesure principale
ID2 = mesure secondaire

ID1

ID2

GAUGE_IAS

Jauge IAS avec
visualisation
IAS+TAS

Déja lié en interne aux
données AIR_IAS et AIR
TAS

Pas d’option : taille fixe

GAUGE_ALT

Jauge Altimétre
avec aiguille multi
tours

Déja lié en interne aux
données AIR_ALT et
AIR_QNH

Pas d’option : taille fixe

GAUGE_VS

Jauge variomeétre

Déja lié en interne a
AIR_VS

Pas d’option : taille fixe

HORIZON

Horizon artificiel
Déja lié eninterne a
AHRS_ROL et
AHRS_PIT

Pas d’option : taille fixe

Uniquement si AHRS disponible

GAUGE_13_3

Jauge triple

ID1 a lier aune
variable

IL faut 3 objets placés
aux mémes pos X, Y
pour faire une jauge
compléte

Format : E/B/M/S/X;1/2/3
- E/B/M/S/X = Taille
- 1/2/3=numéro de la jauge

Exemple ci-contre

Type "-'-' ID1 Y-I+]1~ Option
GAUGE_13 3 40 40|EMS_Al 3 El
GAUGE_13 3 40 40|EMS_NTC_1 E2
GAUGE_13 3 40 40|EMS_NTC_2 E3

\

i~ 60 Wat

L

& 8
~

7
AL 120 150 \)
g 90 3

120 A
2 %)
Dil\&J
Bar _ 6

4 5
i
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Recommandations pour la composition des vues

Loutil permet de reconfigurer complétement les vues en fonction des besoins de Uutilisateur

8 vues (numérotées de 1 a 8) + 1 vue réglage (numérotée 9) peuvent étre définies. La principale différence de

fonctionnement entre les vues 10 a 8 et la vue 9 concerne le menu accessible avec le bouton encodeur.

-Vues 1a8:Menu="<<-V->>", "QNH ADJ", "QNH1013", "CHRONO", "MAG SEL""MAG DEV","BRIGHTN",

-Vue 9: Menu=Menu1a8+ "ACC CAL", "MAG OFL""MAG OFT""MAG CFT","Al OFFS","Al GAIN" (calibration des capteurs)

Le contenu de la vue 9 doit rester cohérent avec les actions de calibration : Voir les informations relatives dans la suite de

ce document.

Le contenu de chaque vue est libre cependant, il est nécessaire de placer un minimum d’informations sur celles-ci pour

que les visualisations soient cohérentes et notamment :

Nécessaires :

- Objet ALIVE sur chaque vue pour connaitre 'état du réseau Canbus

- Objet LABEL lié a la variable AIR_ACT pour connaitre l'action en cours dans le menu

- Objet LABEL lié a la variable AIR_ALM

- Objet LABEL lié a la variable AIR_WRN (peut étre superposé sur Alarm)

Conseillés :

- Objet AFF lié a AIR_CHR (pour voir le chronometre)
- SiGPSdisponible objet AFF lié a la variable AGPS_UTC pour avoir ’heure

Exemple de bandeau haut recommandé (Version écran 7 pouces vertical)

1|ALIVE 4 4(EMS_ALV Alive Counter

2|AFF 18 4|AIR_CHR B Chronometer

3|AFF 38,5 4|GPS_UTC M UTC hour

4|PARAM 51 4|GPS_UTC X;tag UTC hour

5[LABEL 75 4|AIR_ACT M Current action status
6|LABEL 60 4|AIR_WRN M Warning

7|LABEL 60 4|AIR_ALM M Alarm

l <L==uD>>

¥ 00:00:00 00:00:00 UTCi

Les afficheurs permettent d’afficher une mesure avec le tag et Uunité (sur la méme ligne). (ex : Option = MTU). Si la place
disponible n’est pas suffisante, utiliser un afficheur option sans Tag ni unité (ex : Option = M) et utiliser des objets PARAM

pour extraire le tag et Uunité avec un positionnement libre.

Bl -8 -|p1: ~-/ip2 1~]|i~|0Option
43|  54|AIR_OAT X;tag
43| 59|AIR_OAT B
43| 64|AIR_OAT X;unit

OAT
000

C

ILest possible de superposer des objets, l'ordre des lignes dans la feuille détermine U'ordre d’exécution.

Exemple : LABEL TANK placée sur un compte tour

3| GAUGE_34D2

yee 1~ [N - I -

43

113,5

ID1

N

EMS_RPM |AIR_ENGH

v ID2 Y~ ‘I' Option

M

Y~ Libelle de la variable
Engine speed

7|LABEL

43

104,5

EMS_DI_1

S

Tank Low Level

11
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Les fonds de vues peuvent étre agrémentés en plagant des textes fixes (objets TXT), de rectangles (RECT) ou des images
inanimées (IMG). Il est possible de créer des images avec d’autres outils (Les fichiers bitmap doivent étre placés dans le
sous-répertoire « Input « ) puis de les intégrer en fond de vues et enfin placer les jauges et afficheurs en premier plan.

Exemple ;
IMG 43 77 86;154;Fond)M.jpg
ALIVE 8 10(EMS_ALV

!|AFF 25 10|AIR_CHR E

i| LABEL 68 10|AIR_ACT E

-|LABEL 49 10|AIR_WRN E

1|LABEL 49 10|AIR_ALM E

Pour certains types de visualisation il faut plusieurs objets pour obtenir un affichage cohérent et complet. , (exemple

horizon+ Vitesse, altitude, vario, ...).

e - - F vp1 Y~iip2 Y ~[i~|option 7 - | Libelle de la variable

RULER 38,5 21,5|AIR HA 48 Display Heading

PARAM 22| 10,5[GPS GS Xitag Ground speed 14 15 18 17 18 19 20 21 22

AFF 22 14[GPS_GS M Ground speed O O O O 00 O 0
PARA 66| 10,5/AR RA X Display Route g T P T P e

AFF 66| 14[AIRRA M Display Route I 0000
PARAM 79| 10,5/AR FL [Xitag Flight level

AFF 79| 14[ARFL M Flight level Hpa
RULER 8,5 51,5/AIR_IAS 48 Indicated Air Speed . / )
PARAM 17| 77|AR IAS Xiunit Indicated Air Speed & H *9
RECT 75| 215 13;7:.WHITE;RO

AFF 75 21.5/AIR_IAS 3 Indicated Air Speed

HORIZON 38,5] 515

RULER 68,5] 51,5[AIR ALT 48 Altitude

PARAM 60| 77|mRALT Xiunit Altitude

RECT 74,5] 21,5 21,7.WHITE:RO

AFF 74,5] 21,5[AR ALT E Altitude

RECT 79.25| 28,5 11,5:5WHITE;RO

AFF 79.25| 28,5/AIR_ QNH M Altimeter reference

PARAM 79,25| 33,5|AIR_QNH X;unit Altimeter reference - : 000 | 00000
RULER 79| 515/AIR VS 26 Vertical Speed ~

PARAM 79| 74,5|AR Vs X:unit Vertical Speed Ft/mn
RECT 79,25| 69,5 12;5:WHITE;RO

Note sur la gestion des données Air Data et sur la vue réglage.

La feuille MEAS présente toutes les données manipulées par Uoutil. Les libellés des variables permettent de retrouver
facilement la correspondance avec les entrées de mesure, toutefois certaines variables représentent des valeurs
intermédiaires ou des parameétres utiles uniquement dans les phases de réglage.

Le synoptique page suivante donne le principe général des traitements des données AIR DATA (autre que les simples
mesures analogiques et digitales).

- Les données de CAP et de route issues du magnétometre GPS et AHRS sont prétraitées avant affichage pour pouvoir
sélectionner les données en valeur vraie ou en valeur magnétique. La consigne de déclinaison magnétique (AIR_DM) est
réglable depuis le menu ainsi que le choix du type de visualisation (Magnétique/vrai AIR_MGTR). Les objets compas sont
reliés directement aux données (AIR_RA, AIR_HA, AIR_WNDA) issues de cette sélection. Il faut mettre un LABEL relié a
AIR_MGTR pour indiquer le choix MAG/VRAI sur chaque vue indiquant des routes ou des CAP (sauf si un objet compas est
présent car il integre déja cette information).

- le magnétometre dispose de 3 variables d’ajustement sauvegardées en mémoire flash et réglables depuis le menu : 2
offsets (MAG_OT, MAG_OL) permettent de centrer sur zéro les champs magnétiques mesurés et un coefficient MAG_CT)
permet d’ajuster le module du champ magnétique transverse a la méme valeur que le champ longitudinal. Une variable
(MAG_FH) donne le module du champ magnétique horizontal résultant.

D’autre part, 3 variables (non représentées dans le synoptique page suivante) permettant d’ajuster Uoffset et le gain du
convertisseur analogique numérique de la carte air data. L’ajustage consiste a injecter une tension sur U'entrée analogique
1 et a vérifier la valeur en points (donnée par la variable AIR_A1_PTS) et a ajuster les parameétres offset et gain (AIR_AOF,
AIR_AGA) pour obtenir (0.1V => 124 pts et 2.5V=> 3102 pts). Ces 3 trois variables doivent étre visibles sur la vue Réglage.

Tous les paramétres liés a ces réglages doivent étre affichés dans la vue de réglage pour la procédure d’ajustement (éviter
de modifier la vue numéro 9 utilisée pour les réglages, 6ter éventuellement uniquement les données liées a des
options non disponibles sur la configuration retenue mais ce n’est pas une nécessité

12
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Synoptique des traitements des données Air Data

(Vert = capteurs, Bleu = consignes réglées depuis le menu de commande, Jaune = valeurs intermédiaires en visu

uniquement pour ajuster les parametres, Blanc = valeurs utiles en fonctionnement)

Déclinaison Magnétique :

Choix Mag/ Vrai:

AIR_DM AIR MGTR
Route vraie GPS : Sel R
oute
GPS_RT h 4 — 1| p| Affichée:
v + Route Magnétique JPPTade AIR RA
> Cap AHRS vrai : Si AHRS, calcul a calculée : AIR_RM —
AHRS_HEAD partir de
AHRS_HEAD R Cap magnétique Cap affiché :
Cap Sinon calcul a "1 calcul¢: AIR_HM
. N i AIR_HA
p| magnétometre: | | partirde >
MAG_HEAD ) ..
MAG_HEAD Cap vrai calculé : pl--
AIR_HT Direction du
4 L Direction du vent ventaffiché :
Cal P (vrai) calculée : —Pp AIR_WNDA
Champ Mag. Horizontal : AIR_WNA
MAG_FH
Direction vent P
J magnétique
calculée:
Cal AIR WNDM
Mag. Longitudinal : Mag. Transversal :
MAG_L MAG_T Reference 0 : Niveau de vol
A ZN AIR_QNH AIR_FL
A 4
Pression atm. : cal Altitude :
Mag. Coef trans. : AIR_P AIRSALT
MAG_CT Vit. Verticale :
Mag. Offset trans. : AIR_VS
MAG_OT
A
Mag. Offset long : Pres Diff Pitot : cal Vit. Indiquée :
MAG_OL AIR_DP "1 AIR.IAS
A
Temp Air°C: Vit. Vraie :
AIR_OATC AIR_TAS
Mag. Vertical :
MAG_V Temp Air
°Cou°F:
AIR_OAT
Acc. Longitudinale :
ACC_L
Acc. Transversale : Acc. GY:
Cal —}E E
@ ACC T ACC_BALL
Acc. Verticale : Acc.G:
ACC_V ACC_G 00.0 G
Vitesse sol :
@ GPS_GS mmas 000 Kohpees
Heures UTC:
\ v v GPS_UTC mag00:00:00 uTC
Latitude Longitude Altitude
GPS_LAT GPS_LON GPS_ALT
AHRS Pitch :
@ AHRS_PIT
AHRS Roulis :
AHRS_ROL

13
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o] 1ALVE 4 alems e Alive Counter
9 24FF 4|AIR_CHR 8 Chranometer
o  3aFF 4l6Ps UTC M UTC hour
o 4PARAM 4/GPS UTC Xitag UTC hour
9 b LABEL 4[AIR_ACT ™M Current action status
9| 6 LABEL 4|AIR_WRN ‘M Warning
9 TLABEL 60| 4/ARALM M Alarm

o sRecT ﬂ 34, 415 50:WHITE RO
9 9 PARAM 1 12faRe Xitag Al pressure
5| 105G 13 32(ARP MVRNN Air pressure
o 11AFF 11 s2lAIRP Ix Air pressure
9| 12 PARAM 11| selARP Xaunit Aif pressure
9 13 PARAM 22 12]AIR_ALT Xtag Altitude
9 14 RULER Qj 32[AIR_ALT 32 Altitude
9 15 AFF 22 52/ARALT X Altitude
9| 16 PARAM 22 S6[AIR_ALT unit Altitude
o 17 PARAM 35| 12|AIR_ONH X Allimeter reference
o 18 AFF 35] 17]AIR_ONH X Altimeter reference
9| 19 PARAM 35 21|AIR_ QNH Xunit Altimeter reference
o] 20 PARAM 34| 27[ARVS Xitag Vertical Speed

5| 21RULER 34| 38lARVS 18 Vertical Speed
9| 224FF 34| 52/AR VS X vertical Speed
o 23 PARAM 34| 56lAIR VS Xeunit Vertical Speed
9] 24 RECT 6| a4 41,5:50:WHITE.RO
9| 25 PARAM 53| 12]ARDP Xitag Pitot differential pressure
9| 26 BG 55 32/AIR_DP MVRNN Pitot differential pressure
o 27 AFF 53| 52/AIR_DP X Fitot differential pressure
9|28 PARAM 53] 56/AIR DP Kiunit Pitot differential pressure
5| 29 PARAM 64 12|AIR IAS Xitag Indicated Air Spead
9| 30RULER 64 32/AIR_IAS 32 Indicated Air Spead
9| 31AFF 64 52|AIR_IAS X Indicated Aif Speed
9] 32 PARAM 64  56lAIR IAS Indicated Air Speed
o] 33 PARAM 77]___12]AIR_OAT Outside Air Temperature free unit
9 348G 78| 26|AIR_OAT Outside Air Temperature free unit
9| 35AFF 77| 39|AIR_OAT Outside Air Temperature free unit
9| 36 PARAM 77 42 AIR_OAT Outside Air Temperature free unit
o] a7 PARAM 77 48|AIR TAS True Air Speed
9| 38 AFF 77| 52lAIRTAS True Air Speed
o| 39 PARAM 77| 56|AIR_TAS Xunit True Air Speed
o] 40 RECT 22| 81 41543 WHITE RO
9] 41PARAM 7| e2lacc L Xitag Longitudinal axis Acceleration
9| 428G o 78lacc L SVRNZ Longitudinal axis Acceleration
o 43 AFF 7| sajacc L Longitudinat axis Acceleration
9| 44 PARAM 7| ssjaccL Longitudinal axis Acceleration
9] 45 PARAM 17| ezlacc T Transversal axis Acceleration
o] 468G 19| 78/AGC T Transversal axis Acceleration
9] 47 AFF 17 salacc T Transvarsal axis Acceleration
9| 48 PARAM 27| 62lACCV Xitag Vertical axis Acceleration
9| 498G 29 78jaccv |SVRNZ Vertical ads Acceleration
o] 50 AFF 27| valacc v X Vertical axis
9] 51PARAM 37| oc2lacc 6 Xitag Zacceleration (Gmetre)
9| 52 BG 39 78/ACC G SVRNZ Zaccel tion (Gmetra)
o 53 AFF 37|  oalacce X 'Z acceleration (Gmetre)
9 s4BALL 28] 99 8
9] ssRECT 64 865 415,54 WHITERD
o] 56 PARAM 49 62MAG L Xitag Longitudinal axis magnetic field
8| 578G 51 78MAGL SVRNZ Longitudinal axis magnetic field
9| 58.AFF 23| gajmac L x Longitudinat axis magntic field
2 59 AFF 49 99|MAG_OL X Longitudinal axis magnetic field ofiset
9] 60 PARAM 59| 62/MAG T Xitag Transversal axis magnetic field
9 618G 61  78MAG T SVRNZ Transversal axis magnatic field
o B2AFF 59| saMac T X Transversalaxis magnatic field
9| B3 AFF 58| 99|MAG_OT x Transversal axis magnetic field offset
9] 64 PARAM 69 s2MAc v Xitag Vertical axs magnetic field
9 658G 71| 7eMaG v SVRNZ Vertical axis magnetic field
9| 66 AFF 69 94MAGV X Vertical axis magnetic field
9 67 AFF 63 9aMAG OV X "Vertical axs magnetic field offset
9| 68 PARAM 79| 62|MAG_FH Xilag Horizontal magnetic field
9| 69 BG 81 78|MAG FH SVRNN Horizontal magnetic field
o] 70 AFF 78] 94|MAG FH X Horizontal magnetic field
9| F1TXT 79 99MAG FH Coef T,WHITE;X Horizontal magnatic field
L 72 AFF 79 103|MAG_GCT X Transversal aix magnetic field coefficier
o 73 RULER 50| 107|MAG_HEAD 28 Magnetomeler Heading
9 74AFF 78,5 110[MAG HEAD X Magnetometer Heading
o] 75 PARAM 33 110|MAG HEAD Yunit Magnetometer Heading
8| 78 RECT 22| 113 41,5:20;WHITERO
9 wma s| 108 GPSMWHITEX
9| 78 PARAM 12 106|GPS_LAT Latitude
o 79 AFF 12]  110[GPS LAT latitude
9] B0 PARAM 315 106/GPS LON longitude
of 81 AFF 315 110/GPS LON Tlongitude
9 82 PARAM 40,5 110/GPS_LON longitude
o] 83 PARAM 6] 116/GPS AT Xitag GPS Route
9] BaAFF 5| 120[GPS RT X GPS Route
o] 85 PARAM 120(GPS AT Xounit GPS Route
o) 86 PARAM 116/GP5_GS Xitag Ground speed
9| 87 AFF 120(GP5_GS x
9] 88 PARAM 120(6P5 GS Xeunit Ground speed
o 89 PARAM 116[GPS ALT Xtag GPS Altitude
8 S0AFF 120(GPS_ALT X GPS Allitude
9| 91 PARAM 120|GPS_ALT XGunit GPS Altitude
9| 82 RECT 134 41,5:40;WHITERD
9] 53 COMPAS 60,5 136 H
9| 94 PARAM 50 117|AIR_ DM Xtag magnetic dectinaison
9| 85 AFF 62| 117/AIRDM Ca _ magnatic dectinaison
o) 56 PARAM 69|  117|AIR_DM Xaunit magnetic d 5
9] 97 PARAM 80| 117|AIR AA Xitag Display Route
o] _seaFF 81 121/AIR RA % Display Route
5] 59 PARAM 31| 125[AIR_RA Keunit Display Route
9| 100 PARAM 81 130/AIR_WND Xitag Wind direction
8| 101 AFF 81 134|AIR_WND X Wind d clion
o] 102 PARAM 21 138|AIR WHD Xaunit Wind direction
9] 108 PARAM 81 122/AIR VNS Xitag Windspeed
9| 104 AFF 81 146/[AIR_WNS X wind speed
9| 105 PARAM 81 150|AIR_WKS Xaunit Wind speed
o] 108 RECT 22| 131 41,5; 15:WHITE RO
9] 107 AFF 23] 126/AHRS HEAD XTU AHRS Heading
o] 108 /AFF 23] 131]AHRS_ROL xTU wangle rall
5| 108/AFF 23| 136/AHRS_PIT XU yangle pitch
9| 110 RECT 22) 1465 41515 WHITERD
9| 111 AFF 18,5 141,1JAIR AOF Analog Input 3.3V : Offset
o] 112 AFF 18,5] 146,1[AIR_AGA Analog Input 3.3V : Gain
8] 113 AFF 18,5] 151,1/AIR_AL PTS CAN 3,3V : Analog Input points
9| 114 TXT 33| 1411] 0124;WHITE; X
o 11sTxT 33] 1461 3102WHITEX

Hpa

GPS Lat

Route

o

Alt

Feet Ft/mn
AccV Acc

4

GS

Kph

0.1V =>0124
2.5V =>3102
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